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Trajectoire d’un chalutage : linéaire ou sinueuse ?

Chalutier de fond en péche :
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Hypothése de Vitesse-Péche
constante et connue pour ce
navire :

1.Détection d’une

« anomalie » vitesse
2.Possible correction de la
distance
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Généralisation VMS aux flottilles Méditerranées

Limites pour le traitement des données VMS (*)
Longueur des navires N = A difficultés (installation, analyse, ...)

Mais des besoins confirmés pour les navires de petites tailles :
* Activité des flottilles : distribution spatiale et temporelle
* Effort de péche pour évaluation des stocks
* AMP : situation préalable et suivi

=0bligation d’acquisition de données a plus haute fréquence
—Modification du pas de temps pour VMS (temps réel)
—Technologie RECOPESCA (temps différé non garanti)

(*) Quelques exemples en annexe

Technologie RECOPESCA : Mesure simultanée de

la trajectoire de navires et de I'usage des engins de péche

Concentrateur

, Centre de
Capteur GPS _ Reseau données
Pression/ teléphonique Recopesca
Température
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Adaptation aux flottilles polyvalentes
Faible colit de fonctionnement — (GPRS <20€/mois)
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Application de la technologie RECOPESCA en Méditerranée
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Complémentaire ou Alternative input pour FMC ?
RECOPESCA

VMS + RECOPESCA

ANNEXES
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Trajectoire des navires de péche

Deux modalités de comportement :

1/ Péche « en aveugle » = Trajectoire linéaire
= 4 états : Port, Route, Péche, Arrét en mer
= analyse VMS orientée vitesse(s)

2/ Péche avec prospection = Trajectoire sinueuse
= 5 états : Port, Route, Prospection, Péche, Arrét en mer
= analyse VMS orientée vitesse(s) et cap(s)

Meétiers représentatifs :
1/ Chalutage de fond, Filets calés de fond

mais.... Chalut petits pélagiques, Chalut de fond sur bathymétrie constante,
Senne tournante sur positions identifiées (DCP, substrats ...)

2/ Senne tournante a grand ou petits pélagiques

Trajectoire d’un chalutage : linéaire ou sinueuse ?
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Chalutier de fond en péche :

Trajectoire observée

' +4l3f%_ Distance * ---- Trajectoire VMS
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4 | Hypothese de Vitesse-Péche constante et
e - "] connue pour ce navire :

) - -Détection d’une « anomalie » vitesse
. -Possible correction de la distance
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Limites :
Cas de topologie des fonds et chalutage préférentiel suivant une isoligne de bathymétrie
= Probléme d’estimation de trajectoire pour des navires « maniables/agiles... »
Option de considérer par défaut toutes les trajectoires comme sinueuses :
= Complexifie I'analyse et le traitement
= Difficulté d’estimation de la performance du traitement (Vrai/vrai, vrai/faux,

faux/vrai,...)
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Analyse du Début de marée

Positions VMS - échelle de temps
Port Port Mer Mer

—

Cas - Début de marée = Position VMS|
(pas de confusion possible)

I:I Vitesse Nulle (port,

Cas - Début de marée # Position VMS| [ vitesse route lente
. . - Vitesse Route
confusion possible : @
P I:l Vitesse Péche

Cas - Action de péche immédiate
confusion possible : @
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Limites :
Des situations non discriminables Route ou Péche
= Probleme d’estimation du nombre d’opération de péche et du temps péche/marée
Durée de marée courte vs Rayon d’action restreint
= Importance relative de ce pas de temps pour une marée courte (4-8h)

Détection des opérations de péche

Positions VMS - échelle de temps Indicateurs Opération de péche
Mer Mer Mer Mer Capacité |[Position/Date| Trajectoire
+ + + Détection ||Début| Fin [ Long.|Durée
Cas@ : trait 22 pas
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Cas@ :trait<1pas

Limites : Durée relative des opérations de péche / pas de temps d’enregistrement VMS
= Probleme d’identification et de caractérisation d’une opération de péche lorsque la
durée d’un trait est inférieure a 2 pas de temps VMS
= Variabilité de la durée d’une opération de péche
= Valeur référence Vitesses Route et Péche : par flottille, par navire, par métiers.... ?
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tion de péche d’une senne tournante coulissante

Senneur de 12 meétres : action de péche ciblée petits pélagiques
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Limite :

Durée de l'opération variable selon la taille du navire et les dimensions de la senne utilisée
=> Pour un navire, une partie ou la totalité des opérations de senne tournante
peuvent étre de durée inférieure au pas de temps d’enregistrement VMS

Pour une opération de péche détectée, difficulté de distinction coup nul/coup positif
=Pas d’'information complémentaire pour le calcul de CPUE

Analyse des vitesses et changements de cap

Estimation de I'activité du navire en fonction de la vitesse / angle observés :

IMMOBILE | RECHERCHE | ROUTE
5 2 :5 b) :5 )
VITESSES (en ¢ 37 aq
Jnoeuds) 21 1
1, N
‘9’
CHANGEMENTS
DE CAP (angle
en radian)

Ref : Walker E. 2010. De la trajectoire des prédateurs a la cartographie de leurs proies - estimation spatiale de I'activité des senneurs
et des thonidés dans I'océan indien. These de doctorat. Mines paris Tech.
Limites :
Ce type d’analyse permet une allocation du temps entre les différents états identifié (route,
recherche, immobile) dans chaque segment VMS, lorsque :
-la durée d’une opération de péche est supérieure au pas de temps VMS
-on dispose de données temporelles précises pour caler le modéle (observateur, GPS,...)




Systeme RECOPESCA

Principaux critéres du Cahier des charge :

-Un GPS : enregistrement de position paramétrable jusqu’a un pas de temps d’une minute
-Un ou plusieurs capteurs d’'immersion paramétrables fixés sur un engin, qui enregistre ses
opérations de péche et transmets ses données par radio au concentrateur

-Un boitier étanche dit « concentrateur » qui contient le GPS, qui stocke les données de
positions et d'immersions, et réalise une émission automatique par GPRS lorsqu’un réseau
téléphonique est disponible, vers une base de données (format e-mail)

Les avantages sont :

-Un colt de fonctionnement réduit et fixe, indépendant du volume des données transmises
-Une installation possible sur des navires de petites dimensions (5-6m) ou en « doublage » sur
des navires déja équipés VMS

-En cas de polyvalence, la capacité de mesure directe de I'effort de péche pour chacun des
différents métiers pratiqués par un navire au cours d’'une méme marée

Limites :
Il ne s’agit pas d’un systeme temps-réel, et la transmission des données n’est pas réalisée
dans un délai garanti :
= Ce systeme ne satisfait pas les obligations réglementaires de type VMS
= Il est actuellement exploités avec une démarche volontaire de la part des patrons
pécheurs qui acceptent cet équipement scientifique

Application de la technologie RECOPESCA en Méditerranée

Concentrateur
Capteur Centre de
Pression/ " ))))) données
Température Recopesca E
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